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contaktbelegeng i den Motoreinheiten integrier el S S SRS .
Signalname Richtung *[D-SUB 9 pol.| D-SUB 25pol., M . . . e e e e — Py
DCD Tragerpegel (Data Carrier Detect) Ein 1 H | Nacht t
RxD Empfangsdaten (Receive Data) Ein 2 3 | | + [10uF 2 3
TxD Sendedaten Aus 3 2 . . é .
DTR Terminal bereit (Data Terminal Ready) | Aus 4 20 | 100nF = S' | BC549
GND Signaimasse 5 7 | | 1N4148
DSR DUE bereit (Data Set Ready) Ein 6 6 |_ : J ,Tol > ’ ° °
ender Einschalten (Request to Sen us — — ——— e — e — 8- l 4002
T T N (T I Sonne Osten P ! posar LM
RI Ankommender Anruf (Ring Indicator) | Ein 9 22 | = I "‘_EOU F 680 10k
GND Gehausemasse S - 1 — o 2k |}
Unbelegt B B 949, 21, 2326 I 100nF == 3 | |2_k| K] o B
| | L 2k | 1] (E)IRLZ?AN
Figure 1-1.  Pinout ATtiny261/461/861 and ATtiny261V/461v/861V L _ - " ° CL21S | CL21S == :
. ” : !
B PDIPISOIC : Sonne Stdem ; +|10uF  7X Al 3X100n|j_ \d * /I/II lv\n\ 270 - '
o= Sl T 1N4148 Atmega32 | BC549 <P _4x 1N4002
(SCK/USCKISCUWIE(PCINTWU)PEZEl3 18 [1 PAZ (ADG2/INT1/USCKISCLIPCINT2) I - < 1N4148 VT VT FT
mcmmcmﬂn;@ég; :ESZQZSAREF!PCINTJ] | u T . 470 ﬂ Tl 4002
T q
(AD\:?J(WCLK\mTAijcmm)iEg? :ig‘::f(cmcsncv‘amcwm ] 1 swi Mm1stromd y BC547 g
TP aNT Pt s 12{02 v (ocsANpaRTE ] 2swz m2strom39 [ { 2k | 10k
(ADC10/RESET/PCINT15) PB7 10 11 [T PAT (ADCEAINVPCINTT) é |: 3 SW3 M3 Strom3 8 :l_ T
POIP a ] 4 swa masrom37 [— m - [ 2k | _* <—— I IRLZ34N
L ] 55Ws Msswom36 [ ST CL21S | CL21S MTEe T T
{(XCKITO) PBO OJ 1 40 [0 PAD (ADCO) P4 e | 6 MOS‘*‘“"“ST""Q 35 01— = | IR —{471—¢
{T1) PB1 O 2 39 O PA1 (ADC1) [SZXS 1 : [] 7 misosrune 00312?134 S BC549 i< 470 b
(INTZ/AING) PB2 O] 3 38 | pA2 (ADC2) ' ¢ Sonne s | P o A IN4Q02
(OCOAINT) PB3 [ 4 37 11 PA3 {(ADC3) L] 8senn gygen33 « o e 1N4148 -
(&%) PB4 O 5 36 [ PA4 (ADCH) p SZX5,1 [ QReset ARef 32 [ % 470 >t .
(MOSI) PBS O 6 35 [ PAS (ADCS) _ 1 o 1ovec owo3q e < — T_lu?ooz
(MISO) PB& O] 7 34 [ PAG (ADCE) é - A ——/—,—
(SCK) PB7 (] 8 33 [0 PA7 (ADCT) I ° ~ ok T 11 6N° VAD 30 [ 1N4148 10k
RESET O @ 32 O AREF S 53 Q , MuterAref ul ]
. | = O 12 Y Lcoge. 29 [ L= 1
vee of 1o 31 [ GND BC547 ° | g [2k ] =1
GND . 11 30 [0 AvCe | PV ! 0 13c  ms28 [0 L <X | <1 ( |§5|R|—Z34N
XTAL2 ] 12 29 [0 PC7 (TOSC2) u 3 Semllf—[] 14 M4 2T 1 et I
| Ii-¢ LCDPIN 7 CL21S | CL21S
XTAL1 O 13 28 [0 PCE (TOSC1) +| XS iob— —
(RXD) PDO O 14 27 1 PC5 (TDI) | L ~ BC547, ' i 8 92 2 15 e 8M326 = { A‘ l.\.\ [ IE_“
(TXD) PD1 O 15 26 [ PC4 (TDO) 5 v 100nF a O 13— 1BLCD BIN 9M2 25 [0 BC549 470 |— 4x 1INA0O2
{(INTO) PD2 O] 16 25 O PC3 (TMS) ! 9 | s O 8 wa—r] 1 ML24 [ w V N '
{INT1) PD3 O 17 24 § Pc2 (TCK) | ' YN LCD PIN 10 l — 1N4148
(oc18) PD4 O 18 23 B PC1 (SDA) ¢ * %, 4 18 Rowmas23 [ L 470 —+ * INA002
(OC1A) PDS [ 19 22 [0 PCO (SCL) I 157 5 =6 —[] 19 PowM1-322 I I BC547
LCD PIN6
(ICP1) PD6 O 20 21 @ PD7 (OC2) I L QDVOice Tewm 21 5 6801 10K
[ 2K
| | — 2k T I IRLZ34N
. | 1 :
. o | L a7 +12vDC I [ 1k Iy cL2is | cLeis
" , 1 Al {471
o v ; BC549 YRy 470
I w 4x 1N4002
V'ss2 (GND) Kanall . ﬂ ﬂ ﬁ ﬁ
DATO/MISO = 100nF T 1N4;i|_48 —
L e 4 1N4002
’ o 123 i : BC547
o \)m no /\2r\ i Wze | 2k | 10k
| 0
I, Kanal2 » 2k _*1{— /él IRLZ34N
. ] e <
INOUT| Pin| Typ|Signalname I T 100nF ctas | cLais 47 |4
I
PAO | 40| 1 [Moatorstrom 1 (Cstenl) | ot 4% 1N4302 fffffffffff ‘ |
anal 4
PAL | 41| | [Motorstrom?2 (Csten 2) i i
PA2 | 42| | |Motorstrom 3 (Siiden 1) l !
" I * [
PA3 | 43| | |Motorstrom 4 (Siden 2) | ZZOHFi Ls1 i
PM | 44| 1| |Motostrom5 (m 3) i Kanald F500mA T E 100k | 100uF 100nF I
hd [ 1 2 o .
PAS | 45| I |Protoniderstand Tag ! sepdomniov | [ 1 11 !
- I 100nF %
PAG | 46| | [Photowiderstand Osten | . I * MicroSD Socket
PA7 | 47| 1 |Photoniderstand Siden i F200mA l T 1 ﬂj - | N W
. | [ ] gg
PBO | 1 | O (Attiny 861A PB4 SW1 i Stepdown 5V +| 10pF B 55 . . y
PBL | 2 | O |Attiny 851A PB5 SW2 | ° o | O - ——— 2|PAT=
: < wie | —5|{DAT3/CS
PB2 | 3 | O |Attiny 861A PB6 SW3 I . " — 2PBLMISO PAL19 — 31 CHMD/DI
PB3 | 4 | O |Attiny 861A PA3 SWA ! — 1k ] 1 3PB2 SCK‘<_E| PA2 18 = Uee
i ! SZX5,1 BC327 100nH 4PB3 8 PA3 17 — CLK
PB4 | 5 [ O |Attiny 861A PA4 SW5 i Sehutrdiodo falls 2voc AN 3 lez svecc QAo e = Uss
Treibertransistor des = 718Kk | [ & 6 GND C AvVCC15 —_ DA Te/DO
PB5 | 6| | |MOSI+FukKardl 1 | MOSFET durchschlagt swi S e =] DAT1
5 — ] =3
PB6 | 7| | IMSO+ Fuk Kand 2+ Funk 4 mit PB7 ! 5vDC SW2 8PB5 < PAS13 |— _9_ CD
| +34VDC I 8,2k SW3 PB PA6 12
PB7 | 8| | [SCK+ Furk Kandl 3 + Furk 4 it PB6 , —] oree T
— P 10 PB7 Reset PA711 |—
P | 22| O |Poendung Motor 1-3 Siden | sevoc Look T2A G % L o1F
[ T+ [
PCL | 23| O (Powendung Mator 4-5 Csten __
N | /L Voice |
PC2 | 24| O |PWM Motor 1 Siiden joooew . 10k e |
PC3 | 25| O [PWM Moator 2 Siiden | GND Sw4 I
" I [
PG4 | 26| O |PWM Motor 3 Sliden | |
: X1 :
P(B 27 O HAM MIG- 4 (btm __________________________________ 61 _________________________________________________________________________________________________________________
. . . . . Der Controller regelt je nach Helligkeit und Sonnenwarme die Jalousienmotoren. Da nur eine Endlagenerfassung vorhanden ist
PG | 28| O |PWMMotor 5 Qsten Auf dem LCD Display werden in 4 x 20 LCD Displav 20x4 iiber 2x 4bit regelt) 1 Hetlig ) 9 9 : :
PC7 | 29| O |Uef Phota/VotorstromeMutetLCD Licht Zeichen die Motorstréome play o T Symba — berechnet er die durchschnittliche Laufzeit und regelt per PWM an den Endlagen so ab, dass der Motor sanft stehen bleibt.
500 121 0 lLooPIN7 Bewegungsrichtungen un’d im Slave die . — Y i VSS | Ground (OV) Zusétzlich kann per Fernbedienung manuell gesteuert und abgebrochen werden. Mit Kanal 4 kénnen auch einzelne Jalousien
DBO ; . . A e g O 2 VDD | Supply Voltage for Logic (+3V or #33V) angewahlt werden. Das Ganze wird durch eine Sprach-Ausgabe per 5 bit = und LCD-Anzeige unterstiitzt.
Sonneneinstrahlungen live angezeigt. : : 3 VO | Contrast Adjustment
PDL | 15] O |LCDPIN8DBI Der Strommessbereich wird dabei auf : B oalnsinuction Selec
PI:Q 16 O LO:) P|N9 mz O 5A B 2V Sh i 3 RIW Readeri?e Select
OA = untspannung mit 6 E Enable Signal
PC3 | 17| O |LCDPIN10DB3 Diodenagattern begrenzt. Der ! DBO | Data Bus gezeichnetam:  01-11-2015 gezeichnetvon:  Domschke R. . . ..
9 9 ; | oer[pmew : : Projekt Microcontroller fir
P4 | 18| O ILCDPIN4RS Analogwert von 255 entspricht dann 9 DB2 | Dau Bus freigegeben am: freigegeben von: ’
0,51A. 10 Ds3 Data Bus gez. fur: Domschke Ralf entstand aus: 03-06-2015 J al ousienmotoren
PD5 | 19| O |LCDPIN4E . . . Il DB | Data Bus
—— Um den Messbereich der Helligkeiten 2 DBS | Daa Bus Schaltolan fir Microcontrolleraesteuerte Jalousien Zustandige Stelle:
PD6 | 20| | [Voicein Action zu erweitern, wird im Slave die :3 ggg im gus P 9 Anderungsstand: V1.11
ta Bus
PD7 | 21| O |PWM Offset Motoren Referenzspannung von 2V auf 4,3V 3 TED_A [ LED Power Supply V) Sprache: DE Format: A3
16 LED K LED Power Supply - (5V
angehoben. - over Supply - OF) BlattNr. 01  |Anz Blatt: 01
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